Bahnlauf-Regelsysteme
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Linearer Stellantrieb AG 96.3

e Linearer Stellantrieb mit permanenter-
regter Synchronmaschine (BLDC-Mo-
tor), besonders geeignet flr Anwen-
dungen mit hoher Laufruhe und langer
Lebensdauer

e Hochauflésender Multiturn-Encoder
zur Erfassung der Rotorlage und der
absoluten Position

e Absolute Positionserfassung auch bei
Spannungsausfall (ohne Pufferbatterie)

e Platzsparende Bauform durch integ-
rierte Regelelektronik

o Hohe Leistungsdichte und Uberlast-
Fahigkeit

e |ntegrierte Temperaturiberwachung

e Einfache Konfiguration via Web-Based
Management mit Standard-\Webbrow-
ser

Befestigungsteile fir AG 96..
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Regelstruktur linearer Stellantrieb

Funktionen

Kaskadierte Regelstruktur fur unter-
schiedliche Aufgaben:

e Positionsregelung

¢ Drehzahlregelung

e Drehmomentregelung

Begrenzung der relevanten Prozessgro-
Ben

e Position

e Geschwindigkeit

e Beschleunigung
e Ruck

e Kraft

ZustandsUberwachung der relevanten
ProzessgroBen

e Temperatur

e Strom

e | eistungsaufnahme

Feldbusanbindung, die die sofortige Ein-
bindung in die vorhanden Infrastruktur er-
moglicht

e ProfiNet (GSD)

e FEthernet/IP (EDS)

e FEthernet UDP

Inbetriebnahme und Service

e BLDC-Motor mit integriertem Web-
Server

e Kundenfreundliche, gefuhrte Inbetrieb-
nahme und Service Uber Standard-
Webbrowser

e |m Browser lassen sich alle notwendi-
gen Funktionen visualisieren und ein-
stellen

o Netzwerk-Ubersicht

e Regelgruppen-Ubersicht

e Parameter-Ubersicht Antriebe
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Signalverarbeitung
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Optionale Anbauteile
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Fur Einplanungen MaBzeichnung AG_9603 - 159023 verwenden.
Auswahltabellen Technische Daten
= 5 Betriebsspannung
o I iy Jole] = Nennwert 24V DC
e S=E| 5€ | 22 E| Nennbereich 20 bis 30 V DC
= z2& z = 6=
%) % 22% Stromaufnahme 8,8 A
2 Nenn-Stellkraft 5500 N
AG9613 | +50 5500 15 Nenn-Stellgeschwindigkeit 15 mm/s
AG 9633 | +100 5500 15 Isolationsklasse F
AG 9643 | +150 5500 15 Mechanische Positionsgenauigkeit < 0,05 mm
AG 9653 | +200 5500 15 Auflésung Multiturn-Encoder 12 Bit/Umdrehung (4096 Inkremente)
Elektrische Anschllisse
Feldbus M8 D-codiert, 4-polig
Type M A Ethernet UDP / Ethernet IP / Profinet
(mm) (mm) Betriebsspannung M12 L-codiert, 5-polig
AG 9613 505 428 Aufstellhéhe Max. 3000 m NHN
AG 9633 655 528 Umgebungstemperatur +10 bis +60 °C
AG 9643 805 628 Lagertemperatur -20 bis +80 °C
AG 9653 955 708 Luftfeuchtigkeit 15 bis 95 % (nicht kondensierend)
Zertifizierungen Einbauerklarung nach Maschinenrichtlinie
2006/42/EG
Schutzart IP 54
Gewicht 7,1kg/8,0kg/8,8kg/9,6kg

Technische Anderungen vorbehalten
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